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1. 함수의 그래프 표현
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함수의 래 현
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2. 물리현상의 표현과 이해

(1) 자유낙하운동

높이 h에서 자유한 물체의 운동

물리 상의 과 이해
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(2) 포물선 운동물선 운동

속도 v로 수평면과 θ의 각도로 쏘아 올린 물체의 운동
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(3) 단진동단진동

위치에 비례하는 복원력(-kx)의 힘을 받는 물체의 운동
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(4) 감쇠진동

단진동하는 물체에 저항력이 작용할 때단진동하는 물체에 저항력이 작용할 때
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(5) 파동의 합성파동의 합성

진폭과 진동수, 초기 위상각이 서로 다른 파동의 합성
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(6) 리사쥬 도형
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수직인 두 개의 단진동이 만드는 물체의 운동



(7) 맥놀이
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맥놀이

진동수가 조금 다른 두 개의 파동이 합성되어 만드는 현상
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3. 측정값의 그래프 표현과 분석

3.1 측정값의 그래프 표현 : 보조축과 오차막대의 사용

2계열의 data로서 차트를 작성한다.

보조축을 사용하기 원하는 계열의 그래프를 선택하고 오른쪽 마우스를 클릭하여 빠른 메뉴를 나타나게 한다

• 보조축의 사용

보조축을 사용하기 원하는 계열의 그래프를 선택하고 오른쪽 마우스를 클릭하여 빠른 메뉴를 나타나게 한다.

“데이터 계열 서식”을 선택하여 “계열옵션”에서 보조 축을 선택하면 오른쪽 세로축에 보조 축이 나타난다.



400

500

100

200

300

계열1

계열2

0

00

0 2 4 6 8

80

100

400

500

40

60

200

300

계열1

계열2

보조축 사용

0

20

0

100

0 2 4 6 8



• 오차막대의 사용

차트를 작성한다.

리본메뉴의 차트도구의 레이아웃의 분석-오차막대를 선택하여 data값에 오차막대를 넣을 수 있다.

오차막대 삽입 후에는 오차막대를 선택하여 오른쪽 마우스를 클릭하여 오차막대서식을 변경할 수 있다.차막대 후에 차막대 택하여 쪽 마우 릭하여 차막대서식 경 수 있다
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3.2 측정값의 분석 : 최소자승법에 의한 fitting(Excel의 추세선)
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